
电力拖动控制线路与技能训练

教学课件

迁西职教中心   张莉



一.创设情境，导入新课

p 我们每天都能看到学校的推拉门是如何工作的，通过观察
我们来思考推拉门是通过什么原理来实现它的开与关的？



二.教学目标

知识
目标

情感
目标

能力
目标

p 掌握电动机正反转的方
法及接触器连锁正反转
控制的线路组成。

p 熟练掌握接触器连锁正反
转控制线路的工作原理，
并能准确绘制原理接线图。

p 培养学生严谨，认真的
学习态度，团结协作的
创新精神。



三.教学重难点

难点： 联锁的定义和作用
接触器连锁正反转的工作原理

重点： 掌握倒顺开关正反转控制线路的原理图
掌握和理解接触器连锁正反转的工作原理



三相异步电动机的正反转控制电路

四.新课教学

多媒体
演示法

任务驱
动法

小组讨
论法

教学方法

从简单电路入手让学生主
动参与到本节课中。

变静态电路为动态电路，
让学生能够更直观的看到
电机正反转的工作原理。

让学生们发散思维，自己
总结归纳知识点。



（一）倒顺开关正反转控制线路
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分析倒顺
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倒顺开关正反转控制线路（1）
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任务二：
分析此时
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工作原理
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线路断开QS

倒顺开关正反转控制线路（2）
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分小组讨论

1.倒顺开关正反转控制线路的优缺点各是什么?

优点: 使用电器较少,线路简单。

缺点：是手动控制线路，频繁换相时，操作员

劳动强度大，操作安全性差。

2.能否用按钮、接触器代替倒顺开关实现电动

机正反转的自动控制？
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知识点

      当一个接触器得电动作时，通过其辅助

长闭触头是另一个接触器不能得电动作，接

触器之间这种相互制约的作用叫做接触器联

锁（或互锁）。实现联锁作用的辅助常闭触

头称为联锁触头（或互锁触头），联锁用符

号“   ”表示。
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小组讨论

接触器联锁正反转控制线路有那些优、缺点?

优点:

缺点：

接触器联锁,工作安全可靠。

电动机正转变 反转时，须先按停止按钮后，才
能按反转按钮，操作不便。



（四）按钮和接触器双重联锁正反转控制线路
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五.课堂总结及课后作业

p 总结：

p 接触器联锁正反转的工作原理分析。

p 作业：

p 1，联锁的定义？

p 2，如何实现电机正反转？

p 接触器联锁正反转的工作原理？




